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Deskripsi:

Mata kuliah sistem kendali cerdas adalah kombinasi dari tiga disiplin ilmu, yaitu kecerdasan buatan
(Artificial Intelligence), Operation Research, dan teori kendali (control theory). Kecerdasan buatan
merupakan sebuah disiplin keilmuan yang membuat sebuah komputer yang dapat melakukan manusia.
Operation research sebuah disiplin keilmuan yang mengaplikasikan metode analitis untuk membuat sebuah
keputusan, memggunakan model matematika. Teori kendali adalah sebuah disiplin keilmuan yang
berkenaan dengan sistem pengaturan yang dinamis pada sebuah proses atau mesin untuk mendapatkan
nilai yang optimum tanpa adanya delay atau overshoot dan memastikan dalam kondisi stabil. Tujuan mata
kuliah ini adalah menyampaikan pengetahuan tentang ketiga hal tersebut diatas sehingga membentuk
sebuah sistem kendali yang cerdas (Intelligent control). Materi tersebut diatas merupakan sebuah satu-
kesatuan yang tidak terpisahkan, sehingga dalam mata kuliah ini fokus untuk mempelajari teori dan
aplikasi, baik pada sistem kendali konvensional maupun modern..

Bahan kajian/Topik:

Secara substansial, matakuliah Intelligent Control Syetem mencakup bahan kajian sebagai
berikut:

[1] Pengenalan Sistem kendali cerdas;

[2] Modelling sistem kendali dalam domain frekuensi;
[3] Modeling sistem kendali dalam domain waktu;
[4] Reduksi multiple subsystem;

[5] Stabilitas sistem kendali;

[6] Controllability dan observability;

[7] Sistem kendali PID/PI/PD digital;

[8] Sliding Mode Controller (SMC);

[9] Aplikasi fuzzy pada sistem kendali; [

10] Fuzzy tipe-2 pada sistem kendali;

[11] Aplikasi neural network pada sistem Kendali;
[12] Aplikasi neuro-fuzzy pada kendali cerdas;
[13] Algorima heuristic pada sistem kendali
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